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摘　要:　通过对静止卫星在三轴椭球参数条件下地心坐标的标称投影公式推导过程 , 建立了经纬度到单位平面

位置的可逆映射方程 , 其正反算公式精度可达 10 -20;并对大地坐标的经纬度进行了类似的推导 , 但标识线垂直地

表而不过地心的坐标定义导致正算公式中存在角度正切的四次方项 ,因此反算需要采用数值解法。两组解析表达

式为查照表的建立提供了直接的数学依据 ,相对于迭代数值计算方法而言 ,解析方法更便于分析投影过程的误差

和畸变。围绕 FY2-C卫星地面系统工程中查照表的重建 ,兼顾卫星图像陆地位置与主要大陆轮廓数据的投影吻

合 , 需要对单位平面的投影进行放大和平移 , 并提供多组可选择的放大因子 ,使得经纬度到图像点映射与查照表对

应值整体误差较小。建议根据实际应用的坐标系统 、卫星位置参数 、地球参数选择不同的匹配参数。这种方法可

以应用于图像点地理位置精度要求很高但计算不是特别频繁的数据处理算法中 , 如相对定标和定位 , 但在其他算

法中除了精度以外查照表还是有作用的。
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1　引　言

静止卫星对于长期对地固定范围目标进行观

测起着至关重要的作用 ,为低分辨率要求的农业 、

气象 、环境等科学研究提供了不间断的监测手段 ,

为国民经济发展和宏观局势的把握提供了保障 。

目前按照不同的静止卫星瞬时视场的取得方式 ,可

分为自旋式单点扫描 、推帚式线性扫描 、阵列式扫

描等不同方式 ,最后通过光电系统将目标辐射的光

热能量转换为电信号 ,形成扫描图像(郭强 ＆陈桂

林 , 2001),图像可能是同一时间目标在焦距上的投

影 ,也可能是不同时间投影的拼合(张伍＆陆春玲 ,

2007)。地球同步轨道卫星在距地面 35786 km的

位置观测地球 ,以地球自转角速度的公转速度绕地

球旋转 ,可以形成对地固定区域的观测。静止卫星

会由于地球引力场的变化而发生飘移 ,需要进行轨

道控制和恢复。估计一固定点作为卫星的平衡位

置 ,对地球给定区域的投影作为标准轮廓 ,把有偏

移的图像校正到这个位置 ,是图像数据进一步应用

的基础 。目前大部分处理流程中使用预先计算好

的经纬度到图像位置或图像位置到经纬度的查找

表进行二者的对应 ,对于图像亚像元或非标准经纬

网格点的处理需要插值(王宏博等 , 2007),但投影

过程明显是非线性的 ,采用线性插值会带来各种误

差 ,对图像的精处理是不利的。

空间尺度地球坐标一般使用地心坐标系 ,即以

投影点到地心的连线及其在赤道面上的投影作为

角度定义的基础 。也有采用大地坐标系 ,由于椭球

地面的垂线并不一定通过地心 ,大地坐标系则采用

该垂线及其在赤道面上的投影作为角度定义的基

础 。两种方式的经度应该是相等的 ,但大地坐标系

的纬度绝对值略大于地心坐标系的纬度绝对值 ,二

者的转换关系也有专门研究(李延兴等 , 2007)。以

WGS84定义的标准椭球地心坐标系为基础进行讨

论 ,如椭球长轴位于 θ0 =-15°的赤道上长半轴 a=

6378137 m,赤道的扁率 f1 =1 -b/a=1 /90000,位

于 75°的赤道上短半轴 b=6378066m,连接 -15°

长轴与 两极的椭圆 的扁率 f2 = 1 -c/a =

1/298.257223563,即连接两极的短半轴 c=6356752m,
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纬度 φ为地面上的一点到地心连线与其在赤道上投影

的逆时针夹角 ,经度 θ为该投影线与 0°经线逆时针夹

角。

2　静止卫星 GSP投影的定义与正
反算

　　静止卫星投影是指地球在卫星视场中某个焦距

上的投影 ,是空间投影的一个特例(任留成 , 2002),即

过椭球面上一点P与卫星S点的连线在垂直于OS的某

个焦平面的交点坐标 ,焦平面可以是实际太空照相机

的感光片 ,也可以是星下点O′的切平面 ,也可以是过地

心垂直于 OS的椭圆面。地球构造常用的极射赤平投影

是 GSP投影的一个特例 ,其中地球为球形 ,焦平面为赤

道面 ,视点为北极(钱辉等 , 1997)。以下约定 GSP定义

为单位平面中的投影(图 1),设 S位于赤道经度θ1的上

空 h高度处 , P在赤道面的投影为 D,作 PC⊥OS于 C

点 ,单位平面中的投影(x, y)可定义为(CD/SC,

PD/SC);以此投影值在不同方向进行放大 ,则可以得

到任意焦平面上的投影值。

2.1　地心坐标投影正算

根据短长轴比 μ与扁率 f的关系为 μ=1-f,又

可定义椭圆的离心率 e
2
=1 -μ

2
,因此赤道上经度

为 θ的半弦长有

Rθ =
μ1a

1 -e
2
1cos

2
(θ-θ0)

(1)

图 1　静止卫星三轴椭球 GSP投影定义的相关要素

Fig.1　TherelatedelementsoftheGSPdefinitionforthe

geostationarysatellitegiventhree-axisellipsoid

星下点地心距 O′O的长度为

R3 =
μ1a

1 -e
2
1cos

2
(θ1 -θ0)

(2)

椭圆 POE的短轴为 c=μ2a,长轴为 Rθ,则该椭

圆的短长径比

μ3 =
μ2
μ1

1 -e
2
1cos

2
(θ-θ0) (3)

已知纬度为 φ,则投影点与地心连线长度

OP=
μ3Rθ

1 -e
2
3cos

2
φ

(4)

令 c=μ0b,即 μ0 =μ2 /μ1 ,则

OP=
c

1 -{1 -μ
2
0 [ 1 -e

2
1cos

2
(θ-θ0)] }cos

2
φ

(5)

则 P在单位平面上投影为

OPcosφsin(θ-θ1)
R3 +h-OPcosφcos(θ-θ1)

,
OPsinφ

R3 +h-OPcosφcos(θ-θ1)
(6)

令 ε=(R3 +h)/c,则坐标可化为

sin(θ-θ1)

ε tg
2
φ+μ

2
0 [ 1 -e

2
1cos

2
(θ-θ0)] -cos(θ-θ1)

,
tgφ

ε tg
2
φ+μ

2
0 [ 1 -e

2
1cos

2
(θ-θ0)] -cos(θ-θ1)

(7)

　　注意到 PS连线可能与椭球有两个交点 ,其中

有一个被椭球面遮挡 ,尽管这两点有相同的 GSP投

影位置 ,但后者的投影是没有意义的 ,可以通过 OC

的长度来判断投影的有效范围。当 PS与椭圆 POO′

相切时 , OC的长度最小 ,等于 R
2
3 /(R3 +h),也就是

说 ,当

OPcosφcos(θ-θ1)≥ R
2

3 /(R3 +h) (8)

投影是有意义的 ,但是靠近切点附近的椭球点的投

影非常接近 , 以至于难以区分 ,可以使用更严格的

限制条件。

2.2　大地坐标投影正算

如果采用大地坐标系 ,需要做椭圆 POD在 P点

的切线的法线 ,交 OD于 F,则纬度 φ=∠PFD,相应

地

PF=
(1 -e

2

3)Rθ

1 -e
2
3sin

2
φ

(9)
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OD=
Rθcosφ

1 -e
2
3sin

2
φ

(10)

则有 P在单位平面上投影(x, y)为

ODsin(θ-θ1)
R3 +h-ODcos(θ-θ1)

,
PFsinφ

R3 +h-ODcos(θ-θ1)

(11)

即

x=
sin(θ-θ1)

μ0ε 1 -e
2
1cos

2
(θ-θ0) 1 +μ

2
0 [ 1 -e

2
1cos

2
(θ-θ0)] tg

2
φ-cos(θ-θ1)

(12)

y=
μ

2
0 [ 1 -e

2
1cos

2
(θ-θ0)] tgφ

μ0ε 1 -e
2
1cos

2
(θ-θ0) 1 +μ

2
0 [ 1 -e

2
1cos

2
(θ-θ0)] tg

2
φ-cos(θ-θ1)

(13)

　　虽然地心坐标与大地坐标的投影公式相差较

大 ,但由于地球椭球体的 e1 ≈ 0,同时 μ0 ≈ 1,分别

代入对应的公式 , 可以得到相同的投影公式 ,即当

地球为球形体的投影

cosφsin(θ-θ1)
h
a
+1-cosφcos(θ-θ1)

, sinφ
h
a
+1-cosφcos(θ-θ1)

(14)

当(1+h/a)cosφcos(θ-θ1)≥1,投影点在有

效范围内。

2.3　地心坐标 GSP投影的反算

以上过程在实现给定星下点经度和卫星高度

的条件下 ,求取静止卫星视场投影的正向过程 。反

过来 ,如果已知标称投影图像上的点 ,需要反算它

对应的经纬度则是一个解二元非线性三角方程的

过程 ,尽管可以采用弦割和牛顿等各种数值解法 ,

但其精度损失是非常明显的 ,而且也不如解析解有

明确的物理意义 ,便于分析误差传递。由式(12),

式(13)可以看出大地坐标系的正演公式有 cos(θ-

θ0)的四次方项 ,而式(7)中地心坐标系只有它的二

次方项 ,因此可以对地心坐标系的正演公式直接进

行反演计算 ,而大地坐标系则需要使用数值解法进

行解的搜寻。在进行反算之前 ,要进行标称图像点的

反平移和缩小变换 ,使图像点归一化到投影公式所定

义的单位平面上。设单位平面上的坐标为(x, y),

由式(7)可知

tgφ=
ysin(θ-θ1)

x
(15)

x=
sin(θ-θ1)

ε tg
2
φ+μ

2
0 [ 1-e

2
1cos

2
(θ-θ0)] -cos(θ-θ1)

(16)

将式(15)带入式(16)中得

[ sin(θ-θ1)+xcos(θ-θ1)]
2
=ε

2
{y

2
×

sin
2
(θ-θ1)+μ

2
0 [ 1 -e

2
1cos

2
(θ-θ0)] }(17)

令 γ=2(θ-θ1), β =2(θ1 -θ0),函数sng(x)

取出 x的正负号 ,将上式按半角公式合并 ,则存在

γ0 =tg
-1 x

2
-1 +ε

2
(y

2
+μ

2
0e

2
1x

2
cosβ)

 2x-ε
2
μ
2
0e

2
1sinβ  

(18)

使得

γ+γ0 =sin
-1 ε

2
[ μ

2
0(2 -e

2
1)x

2
+y

2
] -1 -x

2

[ 2x-ε
2
μ
2
0e

2
1sinβ]

2
+[ x

2
-1 +ε

2
(y

2
+μ

2
0e

2
1x

2
cosβ)]

2
(19)

　　即有

θ=sng(x) γ
2
+θ1 (20)

当 x不等于 0时可用下式计算 φ值

φ=sng(y)tg
-1 ysin(θ-θ1)

x
(21)

当 x接近于 0, θ-θ1也接近于 0, φ的表达式没

有意义 ,可以使用

sin(θ-θ1)=
xtgφ
y

(22)

y=
tgφ

ε tg
2
φ+μ

2
0 [ 1 -e

2
1cos

2
(θ-θ0)] -cos(θ-θ1)

(23)

联立方程 (22)、 (23), 则 1 -cos
2
(θ-θ1) = x

2
tg

2
φ/y

2
,又令 cos(θ-θ1)=1 ,可以得到方程
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{1 -x
2
-ε

2
[ y

2
+μ

2
0e

2
1 x

2
cos2(θ1 -θ0)] }tg

2
φ+2ytgφ-ε

2
y
2
μ
2
0(1 -e

2
1cos

2
(θ1 -θ0))+y

2
=0(24)

　　注意到上式实际上已经可以解出 tgφ,但实际

应用时会产生很大的舍入误差 ,以至于结果是不正

确的 ,令 λ=2φ, σ=θ1 -θ0 ,函数 sng(y)取出 y的

正负号 ,将上式按半角公式合并 ,则存在

λ0 =tg
-1 x

2
-1 +y

2
+ε

2
[ y

2
+μ

2
0e

2
1x

2
cos2σ-y

2
μ
2
0(1 -e

2
1cos

2
σ)]

 2y 
(25)

使得

λ+λ0 =sin
-1 x

2
-1 -y

2
+ε

2
[ y

2
+μ

2
0e

2
1x

2
cos2σ+μ

2
0y

2
(1 -e

2
1cos

2
σ)]

4y
2
+{x

2
-1 +y

2
+ε

2
[ y

2
+μ

2
0e

2
1x

2
cos2σ-y

2
μ
2
0(1 -e

2
1cos

2
σ)] }

2
(26)

　　即有

φ=sng(y) λ
2

(27)

采用半角公式的方式解关于 tgφ的二次方程 ,会

在解的精度 、唯一性和物理意义方面有着明显的优

势 ,因此不论求解 θ或 φ,本文均采用了这种方式 。

3　GSP投影在 FY2-C卫星资料处理

中的应用

　　FY2-C是新一代的气象卫星 ,于 2004年 10月发

射成功 ,入轨在地球同步轨道的 35785864m高空 ,作为

FY2-B的换代星 , 它们有着相同的星下点位置

(104.5°E, 0°),可以观测中国及邻区的陆地 、海洋及云

和大气变化的过程 ,是环境变化及天气预报方法的重

要补充资料 ,甚至是确定性的手段。可以利用的通道

有热红外 、分裂窗 、水汽 、近红外和可见光等 5个通道

(王程 , 2005),采用自旋扫描的方式获取地球亮度温度

和反射率的量化数据 ,通过展宽到 2291×2291行列再

配准到 2288×2288行列的标称投影图完成一个通道数

据的定位过程 ,其中卫星天顶角 、太阳天顶角和轨道及

姿态数据是定位过程依赖的主要数据 ,投影到标称图

使用了经纬度查照表的方式 ,即根据标称图的纵横坐

标通过索引找到展宽图上对应的经纬度 ,利用定位信

息找到对应的亚像元 ,进行数据插值完成标称投影的

过程。定位的质量和精度很难在计算过程中进行监

控 ,这种质量控制可以在标称投影完成后 ,利用经纬度

和地标匹配的方式进行检验。

3.1　GSP投影计算与 FY2-C云图和图像点查照

表的匹配

　　利用 GSP投影取得了标称投影格式的主要大

陆海岸线和经纬度网格图像 ,中央经线为 104.5°,

中央纬线为 0°,经纬网格间距为 25°,计算间距 5°网

格点的离差也使用同样的中心位置 ,与实际的 FY2-

C可见光通道数据进行匹配 ,可以发现二者的轮廓

线基本一致(图 2)。为了使单位平面的图像呈现在

计算机显示屏坐标系中 ,需要进行放大和平移变

换 , 如果使用纵横相同的比例放大因子 (7091,

-7091)和平移因子(1144, 1144),从经纬度查照表

中提取 850个覆盖整个圆盘的 5°间隔网格点 ,计算

理论值与查表值的平均距离差为 3.5点;使用纵横

比例不同的放大因子 (7124, -7075),则离差能减

小到 2.15点;如果经纬度采用大地坐标方式 ,利用

相应的理论公式计算 ,则可以使用放大因子(7113,

-7092),能使离差减小到 1.5点 ,表明经纬度查照

表在建立时使用了大地坐标的定义方式。离差值

在标称图圆盘边缘附近比较大 ,在图的中心逐渐趋

向于 0。图 2使用地心坐标的投影方式和放大因子

(7113, -7092),从理论计算位置到实际经纬度查

找表对应位置的矢量表示离差。图中海岸线取自

GSHHS的 2004年 1.5版的 25km粗分辨率数据 ,可

见光数据取自 2005-10-24世界时 06的可见光通

道 ,略作了图像对比度的增强 ,以突出云和海洋以

及陆地放射率的区别 ,从图 2可以看出 , 为了保证

中心点向对角线方向网格点的拟合度 ,牺牲了水平

或垂直方向边缘的分辨率 ,以至于可以拟合得很好

的东西南北极点位置有比较大的水平和垂直位移 。

当然这些比例因子的确定有很大的人为因素 ,可能

会有更好的最小二乘拟合手段使理论计算值与经

纬度查照表得到最好的匹配 ,但不代表经纬度查找

表就是经纬度到图像位置映射的最佳方法 ,做这种

匹配只是为了与实际卫星工程采用的手段进行对

比 。从海岸线与可见光图像的陆地匹配程度看 ,这

种三轴椭球投影方式基本能满足图像的粗定位与
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定位质量检验的要求 ,但可能需要根据卫星轨道和

姿态参数对地球模型与卫星位置参数进行必要的

调整 ,以及对单位平面的放大因子进行更合理的

选择。

图 2　标准海岸线数据的 GSP投影与可见光图像陆地

位置匹配图以及与 FY2-C查照表的离差矢量表示图

Fig.2　GSPofstandardcoastlineanditsmatchingwith

thelandoutlineinvisiblebandimagealongwiththe

deviationvectorbetweenFY2-Clookuptableandits

correspondingGSPcalculation

3.2　反演计算结果与经纬度查照表的对照

对 FY2-C卫星的 GSP三轴椭球投影 ,按照纬度

间隔 2°从南极到北极 , 经度间隔 2°从 14.5°到

194.5°进行正演计算 ,对于在投影可见范围外的点

不做排除 ,计算得到的单位平面投影值不做任何变

换 ,直接进行反算经纬度 ,绘制等值线图(图 3),在

图中存在一个近似圆角正方形的区域把等值线分

为网格状和涡流状 。涡流状等值线代表了投影区

域外的点与卫星的连线在投影区域 ,其反算结果为

椭球面另一个交点的经纬度;网格状等值线代表了

投影区域 ,其反算是完全可逆的运算 ,可以得到投

影点的经纬度值 , 精度可以达到 10
-20
。针对式

(24)的正切二次方程解法 ,其中心点计算是精确

的 ,但对于边缘地区误差可能达到 2°,表明解正切

二次方程方法的局限性。

按照(-1144 , -1144)的坐标平移和(7094,

-7094)缩小因子对 850个经纬度标称图点进行处理

后按照反算公式得到相应的经纬度 ,再与查照表的经

纬度求距离差 ,发现中心点附近的距离差为 0,在圆

盘边缘能达到 0.3°,平均离差为 0.1°左右(如图 3中

的 +字所示),可以看到使用相同纵横缩放比率时 ,

主轴的 4个端点和中心点附近的误差较小;靠近圆盘

边缘的对角线附近 ,在向中心尖灭的扇形区域内有较

大误差。为了配合经纬度查照表的数据 ,使主要误差

分布到圆盘边缘 ,使中心区域可以应用该反算公式 ,

需要采用不相等的纵横缩放比。然而这样的参数可

能使边缘区域的可解部分变成无解 ,这是反算过程需

要考虑的因素 。由于经纬度查照表使用了大地坐标 ,

采用地心坐标进行反算也会带来一定的误差。如图

3按照 WGS84的地球模型使用大地坐标经纬度网格

计算在单位平面进行 GSP投影 ,然后按照地心坐标

系的经纬度反算公式 ,得到 FY2-C相应的(60°S, 60°

N), (45°E, 165°E)的 2°间隔经纬网格 ,得出平均反算

误差约 0.02°,相当于 2km距离 ,对于 5km点距的粗

标称图像是可以应用的。如果需要更精确的反算结

果 ,则需要使用式(15),式(16)应用数值计算方法

取得。

图 2与图 3中的部分数据如表 1,可以发现查

照表与 GSP计算结果在中心部位比较接近 ,到图像

边缘则相差较大 ,其他影响因素还包括卫星本身的

位置参数 ,放大因子以及经纬度坐标系统也影响到

二者的差异 。

图 3　FY2-C图像点查照表网格点的 GSP

地心坐标反算及误差分析

Fig.3　CalculationofgeocentriccoordinatesbyGSP

inversionofFY2-Clookuptablepointanderroranalysis
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表 1　FY2-C图像点查照表与标称投影对应关系表

Table1　TheimagepointlookuptableofFY2-CanditscorrespondingwithGSPcalculation

FY2-C经纬度对应图像点查照表
放大因子(7113, -7092)
大地坐标标称投影正算

放大因子(7094, -7094)
地心坐标标称投影反算

经度 /(°) 纬度 /(°) X Y X Y 经度 /(°) 纬度 /(°)

34.50 55.00 543.84 243.84 544.94 242.30 34.43 54.66

39.50 40.00 357.26 424.38 357.37 422.71 39.32 39.70

44.50 15.00 174.67 847.18 172.76 846.38 44.44 14.86

49.50 -15.00 215.89 1444.53 214.54 1445.11 49.39 -14.87

54.50 -45.00 516.33 1953.82 517.02 1954.60 54.29 -44.75

54.50 70.00 850.43 105.82 851.50 105.01 55.18 69.55

59.50 40.00 507.21 397.13 508.20 396.76 59.25 39.79

64.50 10.00 374.81 934.88 375.06 935.09 64.34 9.95

69.50 -20.00 486.45 1557.42 487.35 1556.68 69.31 -19.92

74.50 -50.00 764.79 2037.77 765.58 2037.30 74.31 -49.84

74.50 65.00 901.69 118.96 902.61 118.62 74.40 64.76

79.50 35.00 722.59 453.03 723.87 454.60 79.31 34.91

84.50 5.00 715.62 1035.23 716.91 1035.80 84.38 4.99

89.50 -25.00 851.82 1665.81 852.89 1663.46 89.38 -24.97

94.50 -55.00 1026.51 2101.78 1026.53 2100.82 94.45 -54.89

94.50 60.00 1042.37 143.68 1042.79 144.15 94.42 59.86

99.50 30.00 1050.12 527.81 1050.51 530.62 99.46 29.98

104.50 0.00 1144.00 1144.00 1144.00 1144.00 104.50 0.00

109.50 -30.00 1237.88 1760.19 1237.49 1757.38 109.54 -29.98

114.50 -60.00 1246.03 2144.31 1245.21 2143.85 114.62 -59.86

114.50 55.00 1261.95 186.24 1261.47 187.18 114.59 54.89

119.50 25.00 1436.18 622.19 1435.12 624.55 119.62 24.97

124.50 -5.00 1572.38 1252.77 1571.10 1252.20 124.62 -4.99

129.50 -35.00 1566.02 1834.94 1564.14 1833.40 129.73 -34.91

134.50 -65.00 1386.60 2169.01 1385.39 2169.38 134.63 -64.76

134.50 50.00 1523.65 250.27 1522.42 250.71 134.73 49.84

139.50 20.00 1801.55 730.58 1800.66 731.32 139.69 19.91

144.50 -10.00 1913.19 1353.12 1912.95 1352.91 144.66 -9.95

149.50 -40.00 1781.19 1890.82 1779.81 1891.23 149.79 -39.79

154.50 -70.00 1437.57 2182.18 1436.50 2182.99 153.82 -69.55

154.50 45.00 1772.00 334.23 1770.99 333.40 154.75 44.75

159.50 15.00 2072.11 843.47 2073.47 842.89 159.61 14.87

164.50 -15.00 2113.33 1440.82 2115.25 1441.61 164.56 -14.86

169.50 -40.00 1930.93 1863.56 1930.64 1865.29 169.71 -39.70

174.50 -55.00 1744.28 2044.11 1743.06 2045.69 174.62 -54.66

174.50 60.00 1665.57 195.54 1664.31 194.18 173.93 59.57

4　结论与讨论

经纬度查照表适合在公式计算频繁 CPU较大

而内存比较富余的条件下使用 ,但是像查照操作不

太频繁的图像处理过程或计算亚像元位置时可以

采用解析表达式 。由于地球参数和卫星参数的配

置不同 ,以及标称图像的大小轮廓线的不同 ,使得

单位平面的投影和反算需要进行实际的缩放和变

形 ,这个过程会引入比较大的误差。当然如果卫星

生产和应用之间能统一这些参数 ,并协商好相关的

解析表达式是最佳的解决方案 。

理论的可行性与实际的可应用性并不能完全

等同起来 ,特别是在复杂的数学和软件工程上 ,系

统难以避免不精确描述给理论的可行性方案带来

完全错误的数值和结论 ,这需要在应用过程中精雕

细琢 ,在误差最小和计算速度之间进行适当的折

中 ,而不是完全依赖于理论或抛开理论只注重实际

应用效果 。当然卫星应用工程也是非常复杂的过

程(钱建梅等 , 2005),这其中的误差分析和应用分

析本身也需要大量的协作和投入才能完成。

建议在讨论卫星尺度问题时使用地心坐标定

义的经纬度 ,在考虑地面高程和重力分布时应该使

用大地坐标定义的经纬度 ,如果需要转换可以使用

地心坐标到大地坐标的换算公式。在这个基础上

采用统一的三角方程 ,得到最简坐标和经纬度表达

式 ,当然也可以使用空间解析几何的向量方法完成

这些推导 ,过程复杂一些(任留成等 , 1999),但结果
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应该是一致的。
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Analyticalmethodforgeostationarysatellitenormalized
projectionanditsFY2-Capplication

QIANHui1 , SHIChun-xiang2 , SHIJin-ming2

1.KeyLaboratoryforContinentalDynamicsoftheMinistryoflandandResourcesofChina,
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Abstract:　Presentlythelookuptableisadoptedwhencorrespondingrelationbetweenthepositionofremotesensingimagesandthe
geographiccoordinates, whichareinvolvedingroundsystemengineeringofgeostationarysatellites.Forthecorrespondinggeographic
coordinatesofsub-pixelorcorrespondingpointofnonstandardgridnodes, whicharenotinlookuptable, bilinearinterpolationhaveto
beintroducedsothattheprecisionlosesremarkablyfortheimagelocation.Bydeducingtheformulasofgeostationarysatellite
normalizedprojectionattheconditionofthree-axisellipsoidalparameter, thereversibleequationfromlongitude/latitudetopositionon
unitplaneisestablished, whichprovidesthemathematicalrelianceforlookuptableforsatelliteimageengineering.Andcorresponding
matchparameterforFY2-Capplicationisprovidedaftercomparingwiththepracticingdataoflookuptable.Thesameprocedureis
appliedtothesituationofgeographiccoordinatesystem, buttheinverseproblemneedsnumericalsolutions.Theinversemethodof
geocentercoordinatesystemmaybeusedasapproximationwhenellipsoidalparameterisclosetosphere, whilenotapplicableforfine
imageprocessing.ThepossibilityoftheapplicationinFY2-Cengineeringofthisreversibleformulasisalsodiscussed, withtheanalysis
oftheerrordistributioncomparedwithpracticaldataandtheselectionofapplicableparametersforbestfittingactualdata.
Key　 words:　normalizedprojection, three-axisellipsoid, longitude/latitudelookuptable, reversibleformulas, geostationary
satellite, FY2-C


